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WSTEP

W dniach 23-24 marca 2011 roku 15 Sieradzka Brygada Wsparcia Dowodzenia,
Stowarzyszenie Przyjaciot 15SBWD oraz Swiatowy Zwiazek Polskich Zolnierzy
Lacznosci — Oddziat w Sieradzu zorganizowaty pod honorowym patronatem Szefa
Zarzadu Planowania Systeméw Dowodzenia i Lacznosci — P6 SG WP
gen. bryg. Andrzeja KACZYNSKIEGO druga juz konferencje lacznosci na temat
»Ewolucja wojskowych systeméw teleinformatycznych oraz Lessons Learned w swietle
misji pokojowych i stabilizacyjnych”.

Celem konferencji, ktorej pomystodawca jest gen. bryg. Mirostaw SIEDLECKI,
pozostaje przedstawianie zmian zachodzacych w wojskowych systemach i sieciach
teleinformatycznych oraz towarzyszacych im przeobrazen organizacyjno-etatowych oraz
ewolucji wprowadzanego nowoczesnego sprzgtu lacznosci i informatyki. Wymiana
doswiadczen zdobytych podczas petnienia misji w Polskich Kontyngentach Wojskowych
musi si¢ odbywa¢ w relacjach migdzy zoinierzami, ale réwniez migdzy wojskiem
a przemystem. Nalezy zatem wykorzystywac je w planowaniu rozwoju narodowej, szeroko
rozumianej sieci teleinformatycznej, jak i codziennym szkoleniu w jednostkach
wojskowych. Prowadzenie dzialan w wielu rejonach $wiata, w srodowisku koalicyjnym
wymusza zdobywanie wiedzy i umiejetnosci wsrod kadry, a ponadto wymaga zapewnienia
interoperacyjnosci uzytkowanego sprzetu tacznosci i informatyki. Wszystkie te, czgsto
skomplikowane przedsigwzigcia, maja na celu osiagnigcie zdolnosci sieciocentrycznych,
zgodnie z zalozeniami sojuszu poinocnoatlantyckiego. Podstawa do zgloszenia
1 opracowania referatow (prezentacji) byty zagadnienia opublikowane przez organizatoréw
konferencji w specjalnym komunikacie:

— zmiany organizacyjno-etatowe w pododdziatach dowodzenia i tacznosci;

— 10zZW0j systemOow  teletransmisyjnych  (radioliniowych,  satelitarnych

i troposferycznych);

— nowoczesne zautomatyzowane systemy dowodzenia i kierowania srodkami walki,

— wymagania na radiowe (bezprzewodowe) systemy tacznosci;

— interoperacyjno$¢ narodowych systemow C4ISR w dziataniach koalicyjnych.

Tematyka poruszana podczas dwudniowej konferencji zostata zgrupowana w dwoch
sesjach problemowych. Konferencj¢ rozpoczal Dowoddca 15 Sieradzkiej Brygady
Dowodzenia gen. bryg. Mirostaw SIEDLECKI, ktory powitat zgromadzonych gosci oraz
przedstawit cel konferencji. Referat inicjujacy pierwszy dzien konferencji wygtosit Szef
ZPSDiL-P6 SG WP gen. bryg. Andrzej KACZYNSKI, w ktérym przedstawit zatozenia do
rozwoju  systemow lacznosci i informatyki w $wietle osiagania zdolnosci
sieciocentrycznych. Nastgpnie bardzo bogaty zasob doswiadczen zostal przedstawiony
przez wysokiej rangi oficerow komorek dowodzenia i tacznosci rodzajow wojsk, instytucji
oraz uczelni wojskowych. Mozna bylo wystucha¢ wielu prezentacji przedstawiajacych
bogate doswiadczenia z misji, a takze wnioski wskazujace dalsze kierunku rozwoju.

W drugim dniu kontynuowany byt temat rozwoju nowych technologii i ich
implementacji w wojskowych systemach teleinformatycznych. Nie zabrakto miejsca na
bardzo wazne w obecnych czasach zagadnienia bezpieczenstwa przekazu i przetwarzania
informacji. W tym dniu goscit i podsumowat konferencj¢ Zastgpca Szefa Sztabu
Generalnego WP wiceadm. Waldemar GLUSZKO, ktory podkreslit, ze , to jest ten czas
kiedy trzeba powiedzie¢ czego nam potrzeba od przemystu, szkét oraz tych, ktorzy tworzq
struktury organizacyjne, aby nasze umiejetnosci rozwijac i doskonalic”.



W czasie trwania konferencji, przez dwa dni odbywal si¢ réwniez pokaz
najnowszego sprz¢tu cyfrowego eksploatowanego w 15SBWD oraz propozycji
przygotowanych przez przemyst.

Dwudniowa konferencja byla réwniez bardzo dobra okazja do bezpo$rednich
dyskusji wojskowych acznosciowcéow nie tylko we wilasnym gronie, ale
z przedstawicielami firm dostarczajacych sprzet do armii. Pozwolito to na oméwienie
wielu nurtujacych szczegotow. Wiérdd uczestnikdw mozna byto ustysze, ze w sieradzkiej
konferencji warto uczestniczy¢ i ze jest ona potrzebna.



WNIOSKI Z WYKORZYSTANIA ZAUTOMATYZOWANYCH
SYSTEMOW WSPARCIA DOWODZENIA W WYBRANYCH
CWICZENIACH ORGANIZOWANYCH PRZEZ
AKADEMIE OBRONY NARODOWEJ W LATACH 2010 - 2011

mjr mgr inz. Bartosz BIERNACIK
AKADEMIA OBRONY NARODOWE]

Artykut ten dotyczy wnioskéw z wybranych cwiczen zrealizowanych w Wydziale
Zarzqdzania i Dowodzenia Akademii Obrony Narodowej przez specjalistow z Zakladu
Systemow Teleinformatycznych. Dotyczy gtownie zmian, ktére zostaly wprowadzone przez
producentow ZSyWD w ciqgu ostatniego roku, ich wplywu na funkcjonowanie narzedzi,
jak rowniez opinii uzytkownikow-operatorow tych systeméw. W artykule znalazty sie
rowniez odwolania do doswiadczen autora zdobytych w trakcie innych ¢wiczen krajowych
i zagranicznych z 2010 roku. Zwrocono rowniez uwage, w ograniczonym zakresie, na
przygotowanie i utrzymanie zautomatyzowanego — systemu wsparcia dowodzenia
z perspektywy administratora systemu.

1.  Wprowadzenie

Rok 2010 obfitowal w bardzo wiele sytuacji, w ktorych mozna bylo dokonaé
sprawdzenia réznych narzedzi informatycznych wspierajacych oficerow w trakcie
prowadzenia dziatan bojowych lub kryzysowych. Dotyczy to zaréwno sprzetu
teleinformatycznego, systemow kierowania $rodkami walki jak i zautomatyzowanych
systemoéw wsparcia dowodzenia. Byly to przedsigwzigcia zarowno krajowe, jak
i zagraniczne. Wymieni¢ nalezy przede wszystkim te, ktére byly realizowane przez
specjalistow ~ Zaktadu  Systemow  Teleinformatycznych ~ Wydzialu  Zarzadzania
i Dowodzenia Akademii Obrony Narodowej, gdyz mieli$my, jako ich autorzy, na nie
najwigkszy wptyw, jak rowniez kontrol¢ nad nimi. W artykule uwaga skupiona zostanie
gtéwnie na nastepujacych ¢wiczeniach: Cwiczenie SWIDER 10 (styczeh 2010),
PIERSCIEN 10 (maj 2010) oraz SWIDER 11 (styczen 2011).

Wsréd innych przedsigwzigé, w ktérych autor wziat udziat w 2010 roku bylty m.in.:
¢wiczenie BORSUK 10 (maj 2010), ¢wiczenie CWIX (¢éwiczenie NATO, czerwiec 2010,
Norwegia), COMBINED ENDEAVOR 10 (CE10, ¢wiczenie NATO, wrzesien 2010,
Polska, Niemcy), Warsztaty facznosci i informatyki ASTER 2010 (pazdziernik 2010),
¢wiczenie STOKROTKA 2010 (pazdziernik 2010).

W trakcie tych przedsigwzig¢ wykorzystywano giownie sprzet teleinformatyczny
najnowszej generacji (najnowsze wersje rozwiazan obecnie stosowanych w Sitach
Zbrojnych RP). Prezentowano réwniez najnowsze rozwiazania, ktore jeszcze nie znalazty
si¢ na wyposazeniu Wojsk Ladowych (Aster 2010). Starano si¢ rowniez sprawdzié
mozliwos¢ wykorzystania rozwigzan ,,nieco starszych”, ktore sa na wyposazeniu SZ RP od
wielu lat, ze sprzgtem najnowszej generacji. Ma to na celu uzyskanie odpowiedzi na
pytanie, czy posiadany przez Wojska Ladowe sprzet moze by¢ wykorzystywany réwniez
z najnowszymi rozwiazaniami wprowadzanymi do wojsk, czy konieczna bedzie jego
kosztowna wymiana.
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Badania dowodza, ze mozliwa jest integracja posiadanego sprzgtu z najnowszymi
rozwiazaniami, jednak jest to trudne i wymaga $cistej wspotpracy réznych producentow.

Dotyczy to rowniez Zautomatyzowanych Systemoéw Wsparcia Dowodzenia, ktorych
dziatanie bylo w gldwnym obszarze zainteresowan autora artykutu. W dalszej czgsci
oméwione zostana mozliwosci systeméw wykorzystanych w trakcie ¢wiczen: SWIDER
10, PIERSCIEN 10 oraz SWIDER 11, z nastawieniem na réznice pomiedzy wersjami
i mozliwos¢ ich wykorzystania w Wojskach Ladowych.

2. Cwiczenie Swider 10

Bylo to ¢wiczenie zorganizowane w Wydziale Zarzadzania i Dowodzenia Akademii
Obrony Narodowej w styczniu 2010 roku. W trakcie tego ¢wiczenia wykorzystano, po raz
pierwszy w Sitach Zbrojnych RP, system C3IS Jasmin w wersji 1.3, bedacy sktadowa
sieciocentrycznej platformy Jasmin.

W trakcie ¢wiczenia testowano rozne rozwigzania zwigzane z organizacja sieci
informatycznej. Wykorzystano zaréwno tacznos¢ ,tradycyjna” — w oparciu o rozwigzania
przewodowe i $wiattowodowe, jak rowniez zbudowano sie¢ komputerowa
bezprzewodowa, wykorzystujac do tego celu routery bezprzewodowe firmy DLink.
Ponadto wykorzystano sie¢ radiowa w trakcie pokazu dynamicznego wykorzystania
systemu (radio UKF). Schemat sieci teleinformatycznej stworzonej na potrzeby ¢wiczenia
przedstawia rysunek 1.

w SCHEMAT SIECI TELEINFORMATYCZNEJ NA
POTRZEBY CWICZENIA $WIDER 10
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Serwer Domeny
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Rys. 1. Schemat sieci teleinformatycznej stworzonej na potrzeby ¢wiczenia Swider 10.
Zrédlo: Opracowanie wlasne

Uczestnicy ¢wiczenia mieli do dyspozycji system C3IS Jasmin w wersji 1.3,
z ktérym nie mieli wezesniej styczno$ci. Ich przeszkolenie ograniczato si¢ do zapoznania

z systemem w trakcie zajgé przeprowadzonych przed ¢wiczeniem (2 x 90 minut w ciagu
2 dni).
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System C3IS Ja$min'' jest to element sktadowy platformy sieciocentrycznej Jasmin,
obejmujacej sprzgt teleinformatyczny, mechanizmy wymiany danych zgodne
z zatozeniami NNEC'2. Powstawal ,,od dohu”, realizujac przede wszystkich zadania
poziomu taktycznego, od pojedynczego zoinierza rozpoczynajac, poprzez dowddce
druzyny, pluton, kompanig, na batalionie konczac. Cecha charakterystyczna tego systemu
jest specyfika jego dzialania, zapewniajaca tworzenie obrazu wspélnej $wiadomosci
(ang. Common Operational Picture) dla wszystkich uzytkownikéw systemu. Realizowane
jest topoprzez wymiang w czasie rzeczywistym informacji o sytuacji biezacej
poszczegdlnych jednostek/uzytkownikéw systemu, w oparciu o autorskie rozwigzania
(mechanizmy wymiany informacji pomigdzy serwerami C3IS Jasmin), zaréwno na tym
samym poziomie (jednostki wspolpracujace), jak ina innych szczeblach dowodzenia
(przetozony, podwtadni). System wypelnia wymagania wymiany informacji z innymi
systemami poprzez Wlele standardow, jest tworzony w standardzie SOA (ang. Service
Oriented Architecture). Ze wzglgdu na opisany proces powstawania systemu C3IS
Ja$min i realizowane przez niego zadania, nie ma (w wersji 1.3) aplikacji kalkulacyjnych,
ktére mozemy znalez¢ w opisanym w dalszej cze¢$ci systemie ZSyWD Szafran.

Nie jest to jednak niezbedne azdo poziomu batalionu, gdzie na stanowisku
dowodzenia niezbgdne jest w trakcie planowania korzystanie z narzedzi pozwalajacych
na automatyzacj¢ kalkulacji w trakcie planowania dziatan. C3IS Jasmin w wersji 1.3
oferuje bowiem inny wachlarz mozliwosci i ustug, ktore na wspomnianych szczeblach
sg niezbg¢dne.

Do najwazniejszych z nich, z punktu widzenia operatora, autor zalicza m.in.:

1. Wbudowany mechanizm przesytania wiadomosci pomigdzy

jednostkami/stanowiskami dowodzenia/zotnierzami (w zaleznosci od szczebla) -
uzytkownikami systemu.

L System Wspomagania Dowodzenia C3IS JaSmin jest systemem zarzadzania polem walki

umozliwiajacym skuteczne prowadzenie dziatan w skali operacyjnej i taktycznej. Zostal zaprojektowany
w taki sposob, aby mozliwe bylo jego wykorzystanie na stanowiskach i punktach dowodzenia, w wozach
bojowych (w tym wozach dowodzenia i czolgach) oraz przez pojedynczego zotnierza. Od wersji 1.6 system
ten jest skalowalny — posiada modutowa budowg, co stanowi jedna z glownych jego zalet. System zostat
stworzony w taki sposob, aby systemy dedykowane na konkretny szczebel dowodzenia dzialaty w oparciu
0 wspolny zestaw ustug. Systemy dedykowane (HMS/BMS/DSS) korzystaja z wybranych ustug oferowanych
przez C3IS Jasmin. Zrédlo: BMS C3IS Jasmin Battlefield Management System C3IS JASMIN, Instrukcja
uzy1k0wama oprogramowania, wersja z 31.03.2010, Bydgoszcz 2010, s.10.

NNEC (ang. NATO Network Enable Capabilities) — program stworzony w NATO, ktorego celem jest
osiagnigcie przez kazde z panstw cztonkowskich Paktu Potnocnoatlantyckiego zdolnosci sieciocentrycznych
pozwalajacych na wymiang danych pomigdzy narodowymi systemami wsparcia dowodzenia poprzez
wykorzystanie specjalnie do tego celu stworzonych standardéw wymiany danych.

'¥'SOA - Architektura oparta na uslugach (ang. Service-Oriented Architecture) — koncepcja tworzenia
systeméw informatycznych, w ktorej gléwny nacisk stawia si¢ na definiowanie ustug, ktore spelnia
wymagania uzytkownika. Pojecie SOA obejmuje zestaw metod organizacyjnych i technicznych majacy na
celu lepsze powigzanie biznesowej strony organizacji z jej zasobami informatycznymi. Mianem ustugi
okresla si¢ tu kazdy element oprogramowania, mogacy dziata¢ niezaleznie od innych oraz posiadajacy
zdefiniowany interfejs, za pomoca, ktérego udostepnia realizowane funkcje. Sposob dziatania kazdej ustugi
jest w catosci zdefiniowany przez interfejs ukrywajacy szczegoty implementacyjne - niewidoczne i nieistotne
z punktu widzenia klientow. Dodatkowo, istnieje wspolne, dostgpne dla wszystkich ustug medium
komunikacyjne, umozliwiajace swobodny przeptyw danych pomigdzy elementami platformy. Architektura
SOA podobna jest do obiektow rozproszonych, jednak opisuje rozwiazanie na wyzszym poziomie abstrakcji.

Interfejsy ustug sa zazwyczaj definiowane w sposob abstrakcyjny i niezalezny od platformy
programistycznej. Rowniez same ushugi sa czesto implementowane na bazie réznych technologii
i udostgpniane za pomoca niezaleznego protokotu komunikacyjnego. Zrédto:

http://pl.wikipedia.org/wiki/Architektura_zorientowana na_us%C5%82ugi — dostep 12.2010r.
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2. Mozliwo$é¢ odstuchiwania wiadomosci w stuchawkach (np. poktadowego systemu
tacznosci) bez konieczno$ci odrywania si¢ od wykonywanej w danej chwili
czynnosci (np. prowadzenie pojazdu) dzigki syntezatorowi mowy, wbudowanemu
w system.

3. Mozliwos¢ odbierania sygnatéw od sensoréw rozmieszczonych w terenie (moga
nimi byé zaréwno Zzoierze, pojazdy, jak i urzadzenia skanujace np. poziom
skazenia chemicznego)'*.

4. Agregowanie znakow jednostek wrysowywanych na podktad mapowy wraz
z mozliwoscia $ledzenia zmian ich polozenia (np. zamiast znakéw kompanii
mozemy obserwowa¢ jedynie znaki odpowiadajacych im batalionow).

5. Generowanie alarméw, wcze$niej zdefiniowanych, ktore widoczne sa w ciagu
kilku sekund na podktadzie mapowym wszystkich uzytkownikéw systemu przy
znaku jednostki generujacej alarm.

Cwiczacy w bardzo krotkim czasie osiagneli umiejetnos¢ pracy w systemie C3IS
Ja$min ipomimo jego pewnych ograniczen opisanych powyzej (brak aplikacji
specjalistycznych) skutecznie wykorzystywali je do pracy na stanowisku dowodzenia
¢wiczacych brygad.

Zaprezentowano rowniez mozliwoéci systemu w trakcie pokazu dynamicznego.
Polegal on na przemieszczaniu si¢ patrolu po wyznaczonej trasie. W trakcie patrolu
wykryto obiekty, ktore szczegétowo rozpoznal zolnierz wystany ze sktadu patrolu,
wprowadzit informacj¢ do systemu, a nastgpnie wrocit do pojazdu. Po otrzymaniu decyzji
ze stanowiska dowodzenia patrol wykonal postawione zadania a nastgpnie powrdcit do
bazy. Lacznos$¢ ze stanowiskiem dowodzenia (umieszczonym w bloku 101 na terenie
Akademii Obrony Narodowej) zapewniaty srodki tacznosci radiowej — radiostacje UKF -
firmy Radmor RRC 9210, facznos¢ pomiedzy zolnierzem a patrolem zapewnialy
radiostacje SpearNet firmy ITT.

Zaréwno ¢wiczenie — praca wykonana przez ¢wiczacych, jak i pokaz dynamiczny
udowodnity zalety i wady systemu oraz jego przydatnos¢ do pracy od pojedynczego
zolierza az do szczebla batalionu wilacznie. Efektem tego ¢wiczenia bylo m.in.
zapoznanie ¢wiczacych z najnowszymi rozwigzaniami bedacymi na wyposazeniu Wojsk
Ladowych, sprawdzenie mozliwosci wykorzystani systemu C3IS Jasmin na poziomie
batalion/brygady, jak réwniez stworzenie listy wnioskow do producenta oprogramowania
w celu jego ulepszenia w kolejnych wersjach.

3. Cwiczenie Pierscien 10

Cwiczenie szkieletowe organizowane przez Wydziat Zarzadzania i Dowodzenia jest
w trakcie roku akademickiego najwigkszym ¢wiczeniem organizowanym przez Akademig
Obrony Narodowej. W ubiegtym roku zostalo zorganizowane z wykorzystaniem systemu
Szafran w wersji zwanej wersja 2005 — bedacej na wyposazeniu Sit Zbrojnych RP.
W oparciu o ten sam system przeprowadzono réwniez ¢wiczenia Pierscien 08 i 09. Jest to
»stara” wersja zautomatyzowanego systemu wsparcia dowodzenia, nastgpca systemu
Kolorado. Jego wykorzystanie przewidziano dla najwyzszych pozioméw dowodzenia:

14 scd . " ; R . . 2

Oczekiwaé nalezy dalszego rozwoju w kierunku automatycznego odbierania informacji o stanie zasobow
dotyczacych materialéw zuzywalnych, takich jak poziom paliwa i innych ptynéw eksploatacyjnych, stan
srodkéw bojowych itp., ktére bez udziatu operatora beda przekazywane w systemie do przetozonego.
Mozliwa jest rowniez dalsza automatyzacja polegajaca na generowaniu zapotrzebowan na brakujace
materiaty i wysytaniu ich do odpowiednich odbiorcow.
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Korpus, Dywizja, Brygada. Podejmowane sq kolejne proby wykorzystania tego narzedzia
na nizszych szczeblach (batalion)'”.

W trakcie C¢wiczenia uczestnicy mieli mozliwo$¢ zapoznaé si¢ zaréwno
z najnowszymi srodkami teleinformatycznymi i sprzgtem (m.in. kontenerowa i przenosna
wersja ZWT Jasmin, RWLC w réznych wersjach, ZWD-3, MMSD, AS-250, WWK
i wiele innych), jak rowniez w praktyce wykorzysta¢ wspomniany system. Rozmieszczenie
¢wiczacych zespotow w trakcie ¢wiczenia przedstawia rysunek 2.

a)

Rozmieszczenie éwiczacych zespotéw w AON

Miejsce rozmieszczania zespoldw: podawania

b)

ROZMIESZCZENIE CWICZACYCH

<«  Studenci AON 7BOow
E /Rembertow/ /SLUPSK/
[=}

._E Wnsm

CWICZACE
nowou

llosci éwiczacych bez podziatu na dwie zmiany PIERSCIEN 2010

Rys. 2. Rozmieszczenie ¢wiczgcych zespoléw w trakcie éwiczenia Pierscien 10 — a) rozmieszczenie
poszczeg6lnych SD na terenie AON, b) Ilosci éwiczacych w p gélnych zespolach
Zrédlo: Materialy zespolu autorskiego opracowujqcego cwlczeme Pterscxen 10.

3 Byly réwniez prowadzone badania z mozliwosci wykorzystania systemu ZSyD Szafran na szczeblu
dowodcy druzyny - jednakze organizacja wymiany informacji w systemie uniemozliwia sprawne
wykorzystanie (opis ponizej).
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Znajomos¢ uczestnikow ¢wiczenia z systemu Szafran byta poprzedzona szkoleniem
z Pakietu Grafiki Operacyjnej oraz mozliwo$ci wykorzystania systemu Szafran w trakcie
zajgé.

W trakcie ¢wiczenia wykorzystanie narz¢dzia bylo znacznie utrudnione, ze wzgledu
na jego funkcjonowanie. Praca systemu Szafran (zarowno w wersji zwanej wersja 2005
bedacej oficjalng wersja na wyposazeniu SZ RP, jak rowniez w wersji 2008, czyli wersji
przygotowanej dla Korpusu Poélnocny-Wschéd) zostata  gruntownie — opisana
w opracowaniu: Wnioski z wykorzystania systemu Szafran w trakcie ¢wiczen szkieletowych
., Pierscien 08" i, Pierscien 09" przeprowadzonych przez Akademi¢ Obrony Narodowej,
ktorego autor tego artykutu jest wspotautorem. Ze wzgledu na szczegdtowy opis zawarty
w tym opracowaniu zostato ono sklasyfikowane jako pozycja zastrzezona.

ZSyWD Szafran powstawat pod koniec XX wieku na bazie wymagan, ktore miat
realizowa¢ system ZSyWD Kolorado. Miat on by¢ blizniaczym bratem wspomnianego
ZSyWD Kolorado, ktérego zadaniem miatlo by¢ wspieranie pracy na stanowiskach
dowodzenia najwyzszego szczebla i jednoczesnie wspolpraca z ZSyWD Szafran, jako
systemu dziatajacego na stanowiskach dowodzenia nizszych szczebli dowodzenia. Dlatego
tez podjeto wowczas wazna decyzje¢ o sposobie przekazywania informacji pomiedzy
roznymi stanowiskami dowodzenia w tych systemach, zarbwno na tym samym poziomie
dowodzenia (jednostki wspotpracujace), jak rowniez na innych poziomach dowodzenia
(przetozony i podwtadni). Byt to system wymiany informacji oparty o system meldunkowy
na bazie serwera Lotusa Domino oraz Lotusa Notes — aplikacji klienta, czyli taki, ktory
wymaga od operatora stworzenia dokumentu, ktory nastgpnie przy pomocy poczty
elektronicznej jest wysytany do odbiorcy (odbiorcéw). Nastepnie niezbedna jest rowniez
reakcja po stronie odbiorcy, aby odczyta¢ otrzymana wiadomos$é. Takie podejscie,
ze wzgledu na charakter prowadzonych dzialan jest dopuszczalne na najwyzszych
szczeblach dowodzenia, takich jak strategiczny czy operacyjny, reprezentowany przez
jednostki szczebla: korpusu, dywizji, brygady. Szczebel batalionu, w ocenie autora, jest
szczeblem, na ktorym takie podejscie, ze wzgledu na dynamike¢ zmian, jest chybione
i nieprzystajace do obecnych wymagan stawianych przed systemami wspierajacymi proces
dowodzenia na tym poziomie.

O ile system wymiany informacji oparty o tworzenie przez operatoréw dokumentow
(system meldunkowy) nie jest obecnie najmocniejsza strona systemu ZSyWD Szafran,
o tyle na pewno mozna do niej zaliczy¢ czgs¢ aplikacji specjalistycznych, ktore dostgpne
sg dla operatoréw na stanowisku dowodzenia. Wsrdéd nich wymienié¢ nalezy m.in.:

1. Dziennik Dziatan Bojowych czy Harmonogram Pracy Sztabu — pomagajace

w pracy stanowiska dowodzenia.

2. Planowanie Przemieszczania Wojsk,  Zabezpieczenie Materiatowe,
Zabezpieczenie Techniczne — pozwalajace na planowanie przemieszczania wojsk
oraz odpowiednie zabezpieczenie logistyczne.

3. Stosunek Sit, Zasiggi Srodkéw Bojowych, Rozmieszczenie Sprzetu — wspierajace
proces planowania.

Nie sa to oczywiscie wszystkie aplikacje, ktére ma do dyspozycji operator systemu
ZSyWD Szafran. Nalezy podkresli¢, ze niezbedny jest dalszy rozwdj tych aplikacji, ktory
pozwoli na usunigcie pojawiajacych si¢ w nich niedociagnig¢ oraz dostosowanie ich
funkcjonalnosci do zmieniajacych sig (i weiaz rosnacych) wymagan operatoréw.

Cwiczenie Pierécien 10 udowodnito wysoki stopien komplikacji systemu Szafran,
jak rowniez jego ,,niedomagania”. Przedstawiono to szczegdtowo w takcie ubiegtorocznej
konferencji, w trakcie ktorej autor wskazywat mozliwos¢ wykorzystania zaréwno systemu
Szafran, jak rowniez C3IS Ja$min, co pozwolitoby w pei zautomatyzowaé proces
dowodzenia w Wojskach Ladowych na wszystkich poziomach dowodzenia.
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Roéwniez opinie uczestnikow c¢wiczenia wskazuja na trudno$¢ w korzystaniu
zsystemu. Oficerowie, ktorzy brali udzial w éwiczeniu Swider 10 i Pierécien 10
wskazywali na system C3IS Jasmin w wersji 1.3 jako system bardziej intuicyjny i znacznie
lepszy do pracy na stanowisku dowodzenia dla operatorow/oficeréw niz wykorzystywany
w trakcie Pierscienia 10 system Szafran. Podobne wnioski mozna wyciagna¢ po analizie
sposobu przygotowania systeméw do pracy — o czym wigcej autor przekazat
w ubiegtorocznym wystapieniu.

Nawet ,,przewaga” Szafrana nad C3IS Jasmin w wersji 1.3 w postaci aplikacji
specjalistycznych nie byla w stanie przekona¢ uzytkownikéw do tego systemu, ktory
wedlug ich opinii jest zbyt skomplikowany, awaryjny i nieprzydatny w trakcie
prowadzenia dziatan.

Ponadto nalezy wspomnie¢ o tym, ze wnioski z wykorzystania systemu nie znalazty
uznania u producentéw oprogramowania (pomimo, ze zostaly kilka lat temu przekazane)
zarowno w wersji wykorzystywanej przez Wojska Ladowe (wersja 2005) jak i wersji
testowanej w trakcie warsztatow tacznosci i informatyki (rowniez przez autora) w Centrum
Szkolenia Lacznosci i Informatyki w Zegrzu (wersja 3.1 — spolszczona wersja
oprogramowania stworzonego dla Korpusu — wersji zwanej wersja 2008) w lutym 2011
roku.

Wskazywane wielokrotnie uwagi nawet w najnowszej wersji nadal utrudniaja pracg
operatoréw systemu. Ponadto pojawiaja si¢ nowe biedy, ktorych nie bylo w poprzedniej
wersji systemu (np. brak mozliwosci wyswietlenia danych o obiekcie wskazanym na mapie
lub w drzewie organizacyjnym bez uprzedniego uruchomienia Edytora Danych, w ktorym
nadal (o zgrozo) uzytkownik sam moze nadawaé sobie uprawnienia do edycji danych,
pojawianie si¢ w strukturze wojsk wlasnych rowniez wojsk przeciwnika, wojsk
niezidentyfikowanych lub neutralnych, niewlasciwe dziatanie aplikacji Obliczanie
Stosunku Sit — brak mozliwosci odczytania do pordéwnania jednostek wskazanych na
mapie i wiele innych). Inna cecha najnowszej wersji 3.1 systemu Szafran, wskazywang
w trakcie warsztatow w CSLil przez specjalistow tacznosci i informatyki, byta
czasochtonno$¢ i stopien komplikacji systemu do pracy przez administratorow —
specjalistow tacznosci i informatyki. Konfiguracja serweréw i stacji roboczych to
procedura z kazda kolejna wersja narzedzia coraz bardziej skomplikowana — dla tej wersji
opisana w dwoch dokumentach: instalacja i konfiguracja stacji roboczej to ponad 130
stron; instalacja i konfiguracja serwera systemu to kolejne 130 stron instrukcji). Rosnace
wymagania sprzgtowe dla kolejnych wersji systemu oraz rosnacy zasob wiedzy niezbedny
do konfiguracji i uzytkowania systemu Szafran nie sa, w ocenie autora, kierunkami
ulatwiajacymi jego wykorzystanie i skuteczne wdrozenie w Wojskach Ladowych,
co wiecej upewniaja w przekonaniu, co do stusznosci wskazanych ewentualnych
pozioméw, dla ktorych mozliwe (celowe) jest wykorzystanie tego narzedzia.

4.  Cwiczenie Swider 11

Kolejna préba wykorzystania systemu C3IS Jasmin bylo éwiczenie Swider 11,
zorganizowane w styczniu 2011 roku w Wydziale Zarzadzania i Dowodzenia. W trakcie
tego ¢wiczenia po raz kolejny AON byt pierwsza jednostka w praktyce wykorzystujaca
najnowsza wersj¢ systemu. Jest to wersja 1.8. Wczesniejsze wersje (1.5, 1.6 — znacznie
bardziej rozbudowane w poréwnaniu do wersji ze stycznia 2010) autor testowal w tracie
wspomnianych na poczatku artykutu ¢wiczen 2010 roku.

Zasadnicza roznica tej wersji systemu jest znaczne zwigkszenie jego funkcjonalnosci
w poréwnaniu z wersja 1.3. Jest to system uzupelniony wigkszos¢ wskazanych we
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wnioskach brakéw lub niedociagnig¢ oraz rozbudowany o nowe funkcje wczesniej
niedostepne dla operatora.

Podobnie jak w roku 2010 tak i tym razem uczestnicy ¢wiczenia nie byli wczesniej
przeszkoleni z pracy w tym systemie. W tym roku uczestnicy mieli mozliwo$¢ zapoznania
si¢ z funkcjonalnoscia systemu w trakcie 2 godzinnego zapoznania (2x45 minut) w dniu
rozpoczgcia ¢wiczenia. Organizacje ¢wiczenia Swider 11 przedstawia rysunek 3.

a)
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Rys. 3. a) Rozmieszczenie éwiczacych zespolow;
b) organizacja systemu C3IS Ja$min;
w trakcie éwiczenia Swider 11.
Zrédlo: Opracowanie wlasne.
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Dynamiczny rozwdj i szybkos¢ wprowadzanych zmian do narz¢dzia C3IS Jasmin
pozwala na wprowadzanie dalszych zmian w sposobie wykorzystania wspomnianych
systemow w Wojskach Ladowych. Wskazywany poziom wymiany danych pomigdzy
systemami w ubieglorocznym wystapieniu (patrz rysunek 4) nalezy przesunaé w gorg
na poziom brygady, z zaznaczeniem, ze mozliwe jest ono tylko w przypadku
wykorzystania nowszej wersji systemu Szafran, popularnie zwanej wersja 2008 (przez
producenta zwana wersja 3.1 — przygotowana i wdrozona w Korpusie Poinocny-Wschod
w Szczecinie). Przedstawia to rysunek S.

System C31S JASMIN
wersjal.3

£ ook “

KOMPANIA

System ZSyWD ZT SZAFRAN PLUTON
Wersja 2008

DRUZYNA

N

Rys. 4. Mozliwo$¢ wykorzystania systeméw ZSyD Szafran wersja 2008 oraz C3IS Jasmin wersja 1.3
na stanowiskach dowodzenia poszczegélnych pozioméw dowodzenia.

Zrédlo: Opracowanie wlasne
System €31S JASMIN
wersja 18

e

=
EATE HIVIS/BMIS”
System ZSyWD ZT SZAFRAN
Wersja 2008 kompania TV

BMS

DRUZYNA DSS

i

ZOtNIERZ DSS

A 4

"W zaleznosci od charakteru prowadzonych dziatan.
Rys. 5. Mozliwo$¢ wykorzystania systeméw ZSyWD ZT Szafran wersja 2008 oraz C3IS
Jasmin wersja 1.8 na stanowiskach dowodzenia poszczegolnych pozioméw dowodzenia.
Zrédlo: Opracowanie wlasne
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Dzigki najnowszej wersji 1.8. systemu C3IS Jasmin mozliwy jest bowiem podziat
dostgpnych funkcji dla operatoréw systemu w zaleznosci od poziomu dowodzenia, na
ktorym si¢ znajduja. I tak dla najnizszego szczebla dowodzenia przygotowano wersj¢ DSS
C3IS Jasmin (ang. Dismounted Soldier System) posiadajaca narzedzia dedykowane
pojedynczemu Zzolnierzowi. Na poziom wyzszy powstat BMS C3IS Jasmin
(ang. Battlefield Management System), z funkcjonalno$cia przewidziana do pracy
w wozach dowodzenia (przy wykorzystaniu m.in. ekranéw dotykowych terminali
taktycznych). Na najwyzszy poziom (wtym wypadku poziom batalionu i brygady)
stworzono odmiang systemu HMS C3IS Jasmin (ang. Headquarters Management System).
Funkcjonalnie dedykowany jest do pracy na stanowisku dowodzenia. Uzupetniono w tej
wersji systemu wiele brakujacych elementow, (np.stworzono mozliwo$¢ tworzenia
dokumentéw — rozkazéw, meldunkow, zarzadzen itp. zarowno z szablondw jak i wedlug
zupelnie nowych wzoréw w zaleznosci od potrzeb operatorow, dodano mozliwosé
wymiany informacji — rozbudowang poczt¢ wbudowana w system z potwierdzeniami
odbioru, mozliwo$¢ analizy zasiggu srodkow tacznosci w wielu punktach jednoczesnie,
dziennik dziatan bojowych automatycznie zapisujacy dane z systemu i pozwalajacy na
pozniejsze odtworzenie dowolnie wybranego momentu prowadzonych dziatan w formie
m.in. filmu wideo i wiele innych). Obecnie powstaja dla niego narzgdzia specjalistyczne,
ktorych brakowato w wersji 1.3. Rysunek 6 przedstawia podziat systemu C3IS Jasmin
na narzgdzia dedykowane dla poszczegdlnych pozioméw dowodzenia.

Rysunki 7-11 przedstawiaja rézne wersje (HMS, BMS i DSS) systemu C3IS Jasmin.
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) Rys. 6. Schemat systemu C3IS Jasmin w wersji 1.8.
Zrodlo: Materialy informacyjne producenta oprogramowania, firmy Teldat
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ys. 7. Widok panelu HMS C3IS Jasmin w wersji 1.8. w trakcie ¢wiczenia SWIDER 2011. Po lewej
stronie rysunku wida¢ planowane punkty rozmieszczenia Srodkéw lacznosci — operator dokonuje
analizy mozliwosci rozmieszczenia radiolinii w wyznaczonych punktach; po prawej stronie inny
operator dokonuje analizy terenu w podgladzie 3D z widoczng naniesiong sytuacjg taktyczng.
Zrédlo: Opracowanie wiasne

Rys. 8. Widok zobrazowania mapowego w systemie BMS C3IS Jasmin w wersji 1.6. Wida¢ sytuacje
z éwiczenia NATO Combined Endeavor 2010, ktére odbylo si¢ w Niemczech i Polsce — zobrazowanie
graficzne pojazdu, na ktérym system jest zainstalowany wraz ze stanem funkcjonujgcych na nim
urzadzen (w pasku ponad graficznym zobrazowaniem pojazdu wida¢ rowniez dane o pojezdzie — jego
predkos$é, wysoko$¢ n.p.m., polozenie).

Zrédlo: Opracowanie wilasne
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Rys. 9. Widok zobrazowania mapowego w systemie DSS C3IS Jasmin w wersji 1.6. Zdjecie zrobione
w trakcie ¢wiczenia Borsuk 2010 — zobrazowanie graficzne pojedynczego Zolnierza wraz ze stanem
urzgdzen, ktore s3 elementami jego wyposazenia.

Zrédlo: Opracowanie wlasne

Rys. 10. Zolnierz wyposazony w system DSS C3IS Jasmin w wersji 1.6.
Zdjecie zrobione w trakcie ¢wiczenia Borsuk 2010.
Zrodlo: Opracowanie wlasne




Rys. 11. Zolnierz wyposazony w system DSS C3IS Jasmin w wersji 1.6.
Zdjecia zrobione w trakcie ¢wiczenia Borsuk 2010. Poza ekranem dotykowym widocznym na dolnym
prawym zdjeciu Zolnierz ma mozliwo$¢ ogladac sytuacje poprzez wizjer. Jest to szczegélnie przydatne
w przypadku, gdy musi jednocze$nie obserwowac¢ teren, w ktérym si¢ znajduje. Do nawigacji
w systemie wykorzystuje wowczas manipulator widoczny na zdjeciu 10 przypiety ponad ekranem
dotykowym.
Zrédlo: Opracowanie wlasne

Podkreslenia wymaga przede wszystkim inna cecha, ktora posiada najnowsza wersja
systemu, a ktéra ma zasadniczy wplyw na przygotowanie systemu do pracy —
oprogramowanie Zarzgdzanie Modulami Jasmin (ZMJ). Pozwala ono na szybka i prosta
konfiguracje catej platformy sieciocentrycznej Jasmin, tzn. zaréwno sprzetu
teleinformatycznego, jak i oprogramowania w postaci systemu wsparcia dowodzenia C31S
Jasmin. Dziatanie programu pozwala na stworzenie konfiguracji sprzetu, ktory ma zosta¢
wykorzystany w planowanym przedsigwzigciu. Narzedzie nie wymaga od operatora
szczegétowej znajomosci problematyki sieci teleinformatycznych (wystarczajaca jest
wiedza z zakresu tworzenia sieci komputerowych), co umozliwia tworzenie konfiguracji
systemu Jasmin (zaznaczam — dotyczy to zaréwno systemu C3IS Ja$min, jak rowniez
platformy sprzgtowej) przez oficera specjalno$ci facznos¢ i informatyka (nie wymaga to
ingerencji zaréwno specjalisty z obstugi Zintegrowanego Wezla Teleinformatycznego
Jasmin, jak i przedstawiciela producenta platformy). Mozliwe jest to dzigki zaszytej logice
narzgdzia, ktore umozliwia planowanie tylko mozliwej do zrealizowania konfiguracji.
Rysunki 12 i 13 przedstawiaja widok aplikacji zarzadzania modutami Ja$min.
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Rys. 12. Zarzadzanie Modulami JaSmin pozwalajacy na zdalng konfiguracj¢ m.in. systemu wsparcia
’ dowodzenia C3IS Jasmin w wersji 1.8.

Zrédlo: Materialy informacyjne producenta oprogramowania, firmy Teldat
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Budowa konfiguracji jest bardzo intuicyjna i polega na przeciaganiu na obszar
konfiguracji ,.klockow” w postaci sprzetu, oprogramowania, ktore chcemy wykorzysta¢
w trakcie przedsigwzigcia. Nastgpnie definiowane sa polaczenia pomigdzy wybranymi
urzadzeniami. | tutaj narzedzie podpowiada mozliwe opcje — czy bedzie to potaczenie przy
wykorzystaniu $wiattowodu, kabla, czy facznosci bezprzewodowej. Operator podaje
nastgpnie parametry polaczenia (m.in. adresacj¢ IP) oraz inne wymagane parametry
(o ktore narzedzie pyta w kolejnych interakcjach). Stworzona konfiguracja jest nastgpnie
sprawdzana pod katem jej poprawnosci (poprawnosci wprowadzonych przez operatora
danych) i kompletnosci (w przypadku, gdy operator nie wprowadzil wszystkich
niezbgdnych danych narzgdzie poprosi go o ich uzupelnienie), a nastgpnie tworzone sa
pliki konfiguracyjne, ktére mozna wykorzysta¢ w dwojaki sposob.

W przypadku, gdy planowany do wykorzystania sprzet jest dostgpny w sieci
komputerowej mozna wymusi¢ zdalne wgranie konfiguracji ze stacji, na ktorej byta ona
tworzona (taki scenariusz wykorzystano w trakcie ¢wiczenia Swider 11). Wéwczas, przy
pomocy jednej stacji roboczej z zainstalowanym oprogramowaniem ZMJ mozemy
dokona¢ zdalnej konfiguracji sprze¢tu z mozliwoscia $ledzenia postgpu instalacji kazdego
jej elementu zosobna. Na koniec otrzymujemy komunikat o poprawnosci (lub
niepoprawnosci) przeprowadzonej konfiguracji. Jezeli zdarzy si¢ przypadek niepoprawnej
konfiguracji sprzgtu (np. zanik napigcia, ingerencja osoby trzeciej w trakcie konfiguracji)
mozliwe jest ponowne zdalne skonfigurowanie tych urzadzen, ktére nie ,,zainstalowatly
si¢” poprawnie. Na rysunku 13 przedstawiono konfiguracj¢ w trakcie opracowywania na
potrzeby ¢wiczenia. Dodatkowa mozliwoscia jest umieszczenie wybranego przez operatora
podktadu graficznego, ktéry dodatkowo obrazuje lokalizacj¢ wybranego sprzgtu — na
rysunku widoczny jest parter bloku 101, w ktérym zlokalizowana byla znaczna czgsé
¢wiczacych.
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Rys. 13. Konfiguracja opracowana na potrzeby éwiczenia Swider 11 przy wykorzystaniu ZMJ.
W Srodkowej czgsci widoczne jest rozmieszczenie sprzetu na podkladzie graficznym (ulatwiajacym
jego lokalizacj¢) wraz z polgczeniami. W prawym gérnym okienku widoczne sg poszczegolne
urzgdzenia/oprogramowanie, wykorzystane z posiadanych zasobéw do wyswietlanej konfiguracji.
Okno dolne po prawej stronie zawiera szczeg6ly konfiguracyjne (w zaleznosci od wybranego
urzgdzenia wySwietla pelng informacje o przypisanych mu parametrach konfiguracyjnych).
Zrodlo: Opracowanie wlasne

Druga mozliwg opcja jest wgranie utworzonej konfiguracji na klucz SHK,
a nastgpnie wgranie jej do koficowych urzadzen. To rozwiazanie nie wymaga, aby
urzadzenia byly dostgpne w sieci komputerowej. Co wigcej, poza koniecznoscia
wetknigcia klucza SHK do urzadzenia (wlaczonego oczywiscie) rola operatora si¢ konczy,
gdyz urzadzenie zostanie przeprogramowane automatycznie tylko wowczas, gdy
znajdowac si¢ beda w pamigci klucza jego parametry. W przypadku duzej konfiguracji
i duzej ilosci sprzetu mozna przyja¢ zasade, ze klucz SHK bedzie podtaczany do
wszystkich urzadzen bedacych w zestawie (i nieckoniecznie przez specjaliste — wystarczy
do tego ,,zwykly” Zotnierz).

Jest to niezwykle potrzebna cecha platformy Jasmin, ktora otwiera przed
specjalistami tacznodci i informatyki nowe mozliwosci. Dzigki temu rozwiazaniu
konfiguracja sprzgtu niezbgdnego do dziatan jest znacznie prostsza do stworzenia
i pozwala na lepsze wykorzystanie posiadanych zasobow. Ponadto mozliwe jest stworzenie
warunkéw do pracy dla oficeréw odpowiedzialnych za realizacje procesu dowodzenia
w znacznie krotszym czasie, niz miato to miejsce dotychczas w przypadku poprzednich
wersji systemu C3IS Jasmin. Co wigcej, pozwala to na stworzenie i sprawdzenie wirtualnej
konfiguracji nawet wtedy, gdy nie mamy jeszcze fizycznie przewidzianego do zadania
sprzgtu. W przypadku, gdy otrzymamy inny zestaw ZWT Jasmin niz zostal wczesniej
zaplanowany, mozliwa jest zamiana poszczegélnych elementow bez koniecznosci
tworzenia catej konfiguracji od poczatku.

Poréownanie tej funkcjonalnosci z mozliwosciami systemu Szafran dodatkowo
dowodza poprawnosci dokonanego podziatu wykorzystania tych systeméw na
wspomnianych wczesniej poziomach dowodzenia (tj. systemu Szafran na poziomie
korpusu, dywizji iw zespole planowania brygady, natomiast systemu C3IS Ja$min
w zespole dowodzenia brygady i na pozostalych poziomach dowodzenia, az do
pojedynczego zotnierza).
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Whioski z wykorzystania systemu C3IS Jasmin (zardbwno w wersji 1.3 wersji
posrednich oraz najnowszej wersji, 1.8.), tempo wprowadzania nowych funkcjonalnosci
i eliminowania wskazanych btedow przez producenta systemu pozwalaja autorowi
na przypuszczenie, ze w najblizszej przysztosci Wojska Ladowe beda posiadaty
najnowoczes$niejsze rozwigzania w zakresie zautomatyzowanych systemow wsparcia
dowodzenia w postaci systemu C3IS Jasmin opartego na platformie sieciocentrycznej
Ja$min. Sprawdzone rozwiazania zastosowane w tym narzedziu w dalszej perspektywie
moga pozwoli¢ na rozwinigcie funkcjonalnosci systemow wsparcia dowodzenia
o funkcjonalno$¢ systemow kierowania §rodkami walki. Podobnie jak to miato miejsce
w przypadku ¢wiczenia Swider 10, tak i po tym ¢wiczeniu uwagi dotyczace
funkcjonowania systemu w trakcie ¢wiczenia przekazano twoércom narzgdzia. Pozwola one
na dalszy rozwdj i ulepszenie tego rozwiazania. Gotowa, poprawiong (0 wspomniane
uwagi ze stycznia 2011) wersj¢ systemu C3IS Jasmin zostala przekazana autorowi
w lutym.

System Zarzadzania JASMIN

Przykiad zastosowania TEELpAT,
Rys. 14. Zarzadzanie Modulami Ja§min —przyklad wykorzystania do konfiguracji sprzetu
) i oprogramowania platformy sieciocentrycznej Jasmin.
Zrédlo: Materialy informacyjne producenta oprogramowania, firmy Teldat

Cwiczenie Swider to réwniez testy wykorzystania nowego narzedzia — symulatora
dziatan taktycznych, opracowanego w ramach projektu rozwojowego nt. ,,Symulacja
dziatan bojowych w heterogonicznym S$rodowisku wielorozdzielczej i rozproszonej
symulacji” przez Wydziat Cybernetyki WAT oraz Wydzial Zarzadzania i Dowodzenia
AON'®, umozliwiajacego znaczne przyspieszenie rozwazenia wariantow dziatania

' WziD AON jest jednym z czlonkéw konsorcjum, ktorego liderem jest Wojskowa Akademia Techniczna.
Pozostatymi cztonkami konsorcjum sa: Centrum Techniki Morskiej, Przemystowy Instytut Telekomunikacji
i Pentacomp Systemy Informatyczne.
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w trakcie procesu decyzyjnego. Prezentacja symulatora polegata na wprowadzeniu
wypracowanego w trakcie ¢wiczenia wariantu rekomendowanego przez ¢wiczacy zespot
i sprawdzeniu symulowanych efektow dziatan. Symulator dysponuje zaszytymi
mechanizmami matematycznymi pozwalajacymi na matematyczng estymacj¢ mozliwego
rozwoju zakladanego wariantu dzialtania, z mozliwoscia wielokrotnego, definiowanego
przez uzytkownika, przyspieszania symulowanego czasu prowadzenia dziatan (mozna np.
w ciagu 1 sekundy symulowa¢ | minutg dziatan). Zaréwno w trakcie symulacji, przed jej
rozpoczgciem, jak i po jej zakonczeniu mozna dowolnie wptywaé na parametry symulacji,
zmieniajac np. zadania dla poszczegélnych jednostek, zmieniajac trasy, po ktérych si¢
przemieszczaja lub ich rubieze.
Rysunki 15, 16 przedstawiaja sytuacj¢ z ¢wiczenia Rys 10.

NAZWI RYS 2010
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Rys. 15. Symulacja dzialafi (obrona) w symulatorze dzialan taktycznych w trakcie éwiczenia Ry$ 10.
Zrodlo: Materialy dzigki uprzejmosci mjr W. Wiecka

Mozliwe jest juz zatem zrealizowanie nast¢pujacego scenariusza dziatan: zespot
planowania opracowuje warianty dziatania. Nast¢pnie sa one przesytane do symulatora,
w ktorym dokonuje si¢ ich symulacji. Najlepszy z nich jest poprawiany w symulatorze tak,
aby zmaksymalizowa¢ pozadany wynik prowadzenia dzialan przy minimum wysitku
podlegtych jednostek. Sztab przyjmuje ten wariant, jako wariant rekomendowany.
Dowddca akceptuje opracowany wariant, jako decyzj¢ do realizacji. W ostatnim kroku
przesyta si¢ poprawiony idopracowany wariant ponownie do systemu wsparcia
dowodzenia, gdzie najego podstawie tworzony, a nastgpnie rozsylany jest do
odpowiednich jednostek w postaci rozkazu. Jakkolwiek brzmi to jak science fiction jest
tojuz mozliwe do realizacji przy wykorzystaniu  posiadanych  narzedzi
teleinformatycznych.

Sprawdzenie  poprawnosci  funkcjonowania  symulatora  bylo  réwniez
przeprowadzone w trakcie warsztatow tacznosci Aster 10, ¢wiczenia Stokrotka 10
(w ktorych autor brat udzial) oraz ¢wiczenia Rys 10 (w listopadzie 2010 roku w Drawsku
Pomorskim).
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Zrédlo: Materialy dzigki uprzejmosci mjr W. Wiecka

L Podsumowanie

W artykule przedstawiono, na tle przeprowadzonych w Akademii Obrony
Narodowej ¢wiczen, dynamike (lub jej brak) rozwoju systeméw wspomagania dowodzenia
w przypadku zautomatyzowanych systemow wsparcia dowodzenia bedacych na
wyposazeniu Wojsk Ladowych, problemy wspdlpracy nowo powstajacych systeméw ze
starszymi — jeszcze eksploatowanymi oraz rozwijanymi wspotczesnie.

W ciagu roku powstata wersja demonstracyjna symulatora dziatan taktycznych, ktéry
jest narzedziem bardzo potrzebnym dla oficeréw odpowiedzialnych za realizacjg procesu
dowodzenia, jak réwniez bardzo przydatny w procesie ksztalcenia kadr dowddczych
w Akademii Obrony Narodowej. Powstato rowniez wiele kolejnych wersji systemu C3IS
Jasmin, ktére byly weryfikowane i testowane podczas krajowych i migdzynarodowych
¢wiczen.

W Wojskach Ladowych jawi si¢ bardzo ciekawy problem dwdch systemow
wspomagania dowodzenia Szafran i Ja$min. Istnieje mozliwos¢ wspotpracy obu systeméw
obecnie juz na poziomie brygady. Czy jest to zasadne z punktu efektywno$ci dowodzenia?
Rownolegta eksploatacja wielu systemow jest kosztowna. Autor sadzi, iz decydenci
w Wojskach Ladowych beda musieli w najblizszym czasie zdecydowaé o inwestowaniu
w jeden z tych systemow. Biorac pod uwage zaangazowanie producentéw systemow,
szybkos¢ wprowadzania do systeméw sugerowanych przez operatoréw zmian, obecno$é
przedstawicieli obu firm w trakcie przedsigwzigc realizowanych w Wojskach Ladowych
oraz kierunki wprowadzanych zmian decyzja moze by¢ znacznie utatwiona. Z punktu
widzenia specjalistow facznosci i informatyki lepszym rozwiazaniem jest system Jagmin,
jako czgé¢ platformy sieciocentrycznej. Zbudowano go w oparciu o nowsze technologie,
a przede wszystkim dobrze wspomaga najnizsze szczeble organizacji. W opinii autora
dodanie funkcjonalnosci potrzebnych na wyzszych szczeblach dowodzenia w systemie
C3IS Ja$min bedzie efektywniejsze niz doktadanie nowych elementéw do mato wydajnego
systemu na najnizszych szczeblach dowodzenia. Ponadto mozliwe bedzie w nieodlegtej
przysztosci rozbudowanie funkcjonalnosci systemu C3IS Jasmin o zadania realizowane
obecnie przez systemy kierowania $rodkami walki. Zastosowanie jednej platformy
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programowej znaczaco ulatwi zarzadzanie i obnizy koszty, a ponadto utatwi proces
szkolenia fachowcow odpowiedzialnych za organizacj¢ systemu teleinformatycznego.

Bibliografia:

1. Biernacik B., Pilarski G. Whnioski z wykorzystania systemu Szafran w trakcie c¢wiczen szkieletowych
,, Pierscien 08” i , Pierscien 09" przeprowadzonych przez Akademie Obrony Narodowej, AON,
Warszawa 2009.

2. Biernacik B., Wybrane aspekty automatyzacji procesu dowodzenia, Materialty z konferencji: Ewolucje
wojskowych systemoéw teleinformatycznych oraz Lessons Learned w swietle misji pokojowych
i stabilizacyjnych, Prof.-Art., Sieradz 2010.

3. BMS C3IS Jasmin Battlefield Management System C3IS JASMIN, Instrukcja uzytkowania
oprogramowania, wersja z 31.03.2010, Bydgoszcz 2010.

4. Janczak J, Biernacik B., Zintegrowane systemy informacyjne (dowodzenia wojskami i kierowania
srodkami walki) w dzialaniach taktycznych wojsk laqdowych, AON, Warszawa 2010.

5. Zaskorski P., Automatyzacja procesow dowodzenia, Wydawnictwo Adam Marszatek, Torufi 2001.

6. Internet:
http://pl.wikipedia.org/wiki/Architektura_zorientowana_na_us%C5%82ugi

57



PRAKTYCZNE ROZWIAZANIE INTEGRACJI ZOLNIERZA
SPIESZONEGO Z SYSTEMEM INFORMACJI POLA WALKI

Marek PIOTROWSKI
Robert PALKA
Daniel LEMKE
Krzysztof DERECH
TELDAT Sp. J.

Celem tego artykutu jest przedstawienie koncepcji wraz z prezentacjq praktycznego
rozwiqzania dla Zolnierza spieszonego, dzialajacego na wspélczesnym ucyfrowionym polu
walki. DSS JASMIN (System Zarzqdzania Zolnierzem Spieszonym — Dismounted Soldier
Management System) jest nowatorskim rozwiqzaniem firmy TELDAT zaprojektowanym dla
druzyn i zZolnierzy wspolpracujqcych i walczqcych razem aby osiqgnac postawione przed
nimi cele w ramach realizowanej misji. System dostarcza pelnq integracje Zolnierza,
kombinezonu bojowego, wyposazenia oraz systemu wsparcia dowodzenia. Ponadlo,
zapewnia zZolnierzowi spieszonemu mozliwos¢ wymiany danych operacyjnych dotyczqcych
m.in. polozenia przyjacielskich jednostek, wysylania i odbierania rozkazow, meldowania
zdarzen, obiektow, przeszkod itp.

Podsumowujge, DSS JASMIN znaczaco podnosi  bezpieczenstwo Zolnierzy oraz
pozwala dowodcom na zebranie informacji i natychmiastowq reakcje adekwatng do zmian
pola walki wynikajqcych z postepu prowadzonej misji.

Stowa kluczowe: DSS, NNEC, SWD C31S JASMIN, LCG1, NFFI, MIP, JC3IEDM

1.  Wstep

DSS JASMIN (System Zarzqdzania Zolnierzem Spieszonym — Dismounted Soldier
System) jest nowatorskim rozwiazaniem firmy TELDAT zaprojektowanym dla druzyn
i zomierzy spieszonych. DSS JASMIN wytworzony zostal na bazie Systemu JASMIN
z wykorzystaniem dedykowanego Systemu Wspomagania Dowodzenia C3IS JASMIN.
System DSS JASMIN zapewnia zolnierzowi spieszonemu integracj¢ z wyposazeniem
kombinezonu bojowego oraz dostarcza mozliwo$¢ dziatania na ucyfrowionym polu walki.

2.  Ogélna struktura Systemu JASMIN

System JASMIN [I] jest uniwersalng sieciocentryczna i skalowalna platforma
teleinformatyczng przeznaczong do: skutecznego wsparcia dowodzenia i dziatania wojsk oraz
budowy w technologii IP (Internet Protocol) [2] sieci teleinformatycznych, rozwijanych
w warunkach mobilnych na wszystkich szczeblach dowodzenia. Umozliwia zabezpieczenie
potrzeb teleinformatycznych stanowisk i punktéw dowodzenia oraz miejsc pracy.
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System JASMIN jest produkowany w czterech wersjach wykonan:

o kontenerowej, ktora sktada si¢ z urzadzen wraz
z oprogramowaniem, zabudowanych w kontenerze
(kabinie) szczelnym elektro-magnetycznie,
posadowionym na pojezdzie. Wskazane rozwigzanie
funkcjonuje rowniez pod nazwa System Zarzadzania
Komponentami / Modutami Bojowymi — HMS
(Headquarters Management System) JASMIN;

e przeno$nej, ktora sktada si¢ z urzadzen wraz
z oprogramowaniem przeznaczonych do eksploatacji,
gtownie w budynkach, namiotach oraz kontenerach.
Wskazane rozwigzanie funkcjonuje réwniez pod
nazwg System  Zarzadzania ~ Komponentami/
Modutami Bojowymi — HMS (Headquarters
Management System) JASMIN;

o pokladowej, ktora sklada si¢ z urzadzen wraz
z oprogramowaniem przeznaczonych do: budowy
poktadowych systemow dowodzenia
i tacznosci, dedykowanych dla: wozéw dowodzenia,
wozow  bojowych (w  tym  transporterow
opancerzonych, kotowych, gasienicowych i czotgéw), innych pojazdéw oraz
niektérych obiektow latajacych. Wskazane rozwigzanie funkcjonuje réwniez pod
nazwg System Zarzadzania Walkg Szczebla Taktycznego — BMS (Battlefield
Management System) JASMIN;

e dla zolnierza spieszonego, ktéra zabezpiecza potrzeby
teleinformatyczne Zotnierza. Wskazane rozwiazanie funkcjonuje
réwniez pod nazwa System Zarzadzania Zotierzem Spieszonym —
DSS (Dismounted Soldier System) JASMIN.

Architektura Systemu JASMIN zostala zamodelowana zgodnie z koncepcja NATO
Network Enabled Capability (VNEC) [3]. Zgodnos¢ z koncepcja NNEC wymusza na platformie
JASMIN to, ze zaréwno struktura jak i przetwarzanie informacji oparte jest na weztach, ktdre
dostarczaja ustugi. Wezel zawiera okreslone ushugi, ktore sa spojne z koncepcja SOA (Services
Oriented Architecture) [4], zawarte sa one w modutach programowych i dostarczaja
funkcjonalnosci na poziomie uzytkownika.

W rezultacie, System JASMIN jest bardzo elastyczny, skalowany i moze by¢ w tatwy
sposob dostosowany do potrzeb i wymogéw uzytkownika. System na kazdym szczeblu
dowodzenia zapewnia roznorodno$¢ $wiadczonych ustug z Zestawu Ustug Systemu
Wspomagania Dowodzenia C3IS JASMIN.
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Rys. 1. Zestaw Ustug SWD C31S JASMIN wraz z dedykowanymi produktami.

System Wspomagania Dowodzenia C3IS JASMIN posiada modutows budowe
i jest takze systemem skalowalnym. Zostal stworzony w taki sposob, aby systemy
dedykowane na konkretny szezebel dowodzenia dzialaly w oparciu o wspolny zestaw
ustug. W sktad systemu wchodza nastgpujace produkty dedykowane — moduly,
funkcjonujace w ramach wybranych uslug oferowanych przez SWD C31S JASMIN;

e HMS C3IS JASMIN (System Zarzqdzania Komponentami /
Modutami Bojowymi — Headquarters Management Systemr)
przeznaczony jest do wykorzystania na  stacjonamych
i stacjonarno-polowych stanowiskach i punktach dowodzenia;

s BMS C3IS JASMIN (Spstem Zurzqdzania Walkq Szczebla “
Taktycznego — Battlefield Management System) przeznaczony do -
zastosowania w mobilnych systemach dowodzenia na poziomic
taktycznym z uwzglednieniem radiowych $rodkéw facznosei;

« DSS C3IS JASMIN (System  Zarzqdzania Zolnierzem
Spieszonym — Dismounted Soldier System) przeznaczony dla
zolnierzy dzialajacych w ramach zespolow. Daje im m.in.
mozliwos¢ wymiany informacji w zespole o polozeniu wojsk
wlasnych, otrzymywania i wydawania rozkazow oraz zgtaszania i obrazowania
napotkanych zagrozen. Zapewnia takze pelna integracj¢ zohierzy z ich
wyposazeniem oraz systemem BMS JASMIN zainstalowanym w pojazdach
bojowych.

Zestaw Ustug SWD C3IS JASMIN bazuje na modelach baz danych programu MIP
(Mulnilateral Interoperability Program) [5] takich jak C2IEDM (Command and Control
Information Exchange Data Model) [6] i JC3IEDM (Joint Consultation Command and
Control Information Exchange Data Model) [7]. Rézne ushugi mogg przechowywaé
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i pobiera¢ dane z bazy danych, ktéra stuzy jako wspdlny interfejs, a co za tym idzie
podnosi interoperacyjno$é systemowa miedzy roznymi standardami i protokotami, ktore sq
natywnie przez te ushugi wykorzystywane.

Zestaw Uslug wspiera automatyczng transformacjg pomigdzy MIP Baseline 2
a Baseline 3 (aktualnie obowiqzujacy standard) oraz wymiang danych operacyjnych za
pomoca migdzynarodowych standardow takich jak: NFFI (NATO Friendly Force
h;fnrma!ion]s , ADatP-3 (Allied Data Publication Number 3) [9], NVG (NATO Vector
Graphic) [10] oraz DEM (MIP Data Exchange Mechanism). Ponadto System oferuje
unikalny mechanizm wymiany danych Battlefield Replication Mechanism (BRM), ktory
umozliwia replikacje danych zgodnych z programem MIP za pomocq roznych srodkow
komunikacji takich jak: radiostacje KF, UKF, terminale satelitarne, kabel miedziany.
optyczny oraz inne. Jego unikalno$¢ i wydajno$¢ uwidacznia sig przede wszystkim na
szczeblu taktycznym, gdzie podstawowym $rodowiskiem wymiany danych sa sieci
radiowe,

System JASMIN dostarcza kompletnych rozwiazan skladajacych sie zardwno
z platformy sprzetowej jak i rozwiazan programowych dostosowanych do kazdege
szczebla dowodzenia.

3.  Skilad indywidualnego kombinezonu bojowego Zolnierza

Kombinezon bojowy Systemu DSS JASMIN zawiera sze$é podsystemow:

» Podsystem Przetwarzania Danych (PPD) — giéwnym urzadzeniem PPD jest
Terminal Taktyczny, kiory uzywany jest przez system DSS C3IS JASMIN do
podejmowania przez uzytkownika decyzji na polu walki zgodnie z koncepcja
NNEC;

¢ Podsystem Manipulacji Danymi (PMD) — umozliwia 7olnierzowi spieszonemu
wprowadzanie danych do systemu. PMD skfada si¢ z manipulatora HID (ffuman
Interface Device), ekranu dotykowego LCD i laserowego urzadzenia celujacego.
Ten podsystem dostarcza Zzotnierzowi latwego sposobu manipulacji danymi
operacyjnymi w trudnym srodowisku prowadzonych dziatan bojowych;

* Podsystem Zarzadzania Sensorami (PZS) - dedykowany do podiaczenia
roznych sensorow i1 zrodet informacji takich jak np. Light Chemical Detector,
GPS (Global Positioning System), nawigacja inercyjna oraz kamery wideo,
dzienne i nocne. PZS kontroluje czujniki automatycznie dostarczajyce informacje
zolnierzowi, ktére po przetworzeniu w PPD sg propagowane do innych Zzohierzy
i dowadcow;

s Podsystem Zarzadzania Zasilaniem (PZZ) — dostarcza energii wyposazeniu
zotnierza i zapewnia ciaglo$¢ jego pracy przez szes¢ godzin na kazdej z baterii.
Zolnierz moze podlaczy¢ dwie baterie jednoczeénie i wymieni¢ je bez potrzeby
wylaczania sprzgtu;

e Podsystem Prezentacji Informacji (PPI) — pokazuje informacje na réznych
ekranach takich jak HMD (Helmed Mounted Display) oraz 6" panel LCD.
Zolierz glownie uzywa wyswietlacz HMD podczas akcji, gdyz uzyskanie
widoku pola walki nie angazuje bezposrednio jego rak i daje latwy dostgp do
manipulacji danymi operacyjnymi. Jednakze, znacznie bardziej wygodne
przegladanie danych mozna uzyska¢ za pomoca panelu LCD, ktory zazwyczaj jest
uzywany po misji do analizy biezacej sytuacji;

o Podsystem Dystrybucji Danych (PDD) — jest to bardzo wazny system, ktory
umozliwia zotnierzowi komunikacje z innymi dowddcami oraz zohierzami.
Wyposazenie uzywane w PDD to przede wszystkim radiostacja indywidualna



zapewniajaca komunikacj¢ glosowa oraz wymiang danych w technologii IP
(Internet Protocol).

Rys. 2. Przyklad wyposazenia kombinezonu bojowego Zolnierza.

Wyposazenie (Rys. 2) ze wszystkich szesciu podsysteméw funkcjonalnych jest
osadzone na jednym zotnierzu i wazy ono ponizej dwoéch kilograméw. Ponadto, nie kazdy
podsystem musi zawsze by¢ uzywany. System DSS JASMIN moze zosta¢ osadzony
w trzech réznych wariantach:

e Pierwszy wariant — dotyczy uzycia Komputerowego Terminala Taktycznego,
manipulatora, odbiornika GPS, bloku zasilania, wyswietlacca HMD, LCD,
kamery i radiostacji indywidualnej (np.: SpearNET firmy ITT);

¢ Drugi wariant — skfada si¢ z Terminala Taktycznego typu PDA oraz radiostacji
indywidualnej wraz z odbiornikiem GPS;

e Trzeci wariant — zaklada uzycie tylko i wyltacznie radiostacji indywidualnej
z odbiornikiem GPS.

Zotnierze wyposazeni w System DSS JASMIN réznych wariantéw moga

wspolpracowaé ze sobg w ramach jednej sekcji. Takie podejscie daje mozliwos¢ redukcji
kosztu wyposazenia oraz treningu.
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Rys. 3. Przeplyw informacji, intérnperacyjnuéé oraz obszary dzialain produktéw dedykowanych.

Standardowo zaklada sig, ze podczas prowadzonych dziatan bojowych zostanie uzyta
kompilacja wszystkich wariantow. Lider grupy (np.: dowddca sekcji szturmowey)
wyposazony zostaje w wersje pierwsza podczas gdy pozostali czlonkowie druzyny
posiadajg wersje trzecia lub opcjonalnie wersje druga. Wszyscy Zolmierze moga
utrzymywaé komunikacje glosowa podczas wykonywania misji. Ponadto dowodca sekcji
moze monitorowad przemieszczenie podleglych mu Zolnierzy, otrzymywaé rozkazy
i meldunki oraz sklada¢ raporty do przetozonej jednostki (dowddca druzyny, wozu
bojowego) dotyczacych aktualnego postgpu misji oraz wystglpujacych zdarzen. Cztonkowie
sekcji wyposazeni w Terminal Taktyczny typu PDA'' maja podobne mozliwosci
7 pewnymi ograniczeniami.

DSS JASMIN jest bardzo dobrze przygotowany do integracji z nowymi
urzadzeniami. Rowniez z tymi, ktore juz aktualnie sg w Wojsku Polskim na wyposazeniu
zolnierza spieszonego.
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4. System Wspomagania Dowodzenia dla Zolnierza spieszonego
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NFF1— NATO Friendly Foroe Information IP1, IP2 - Interface Protocol 1, 2
BFT- lue Force Tracking SIP3 — Service Interoperability Prafile 3

Rys. 4. Uslugi DSS C31S JASMIN. o

System DSS C3IS JASMIN jest zbiorem ushug programowych wybranych
z Zestawu Ustug SWD C3I8 JASMIN, Glowne ustugi zostaly przedstawione ponizej:

s Serwer aplikacyjny SERVER B3 implementujgcy model bazy danych MIP B3
JC3IEDM [7]Blad! Nie zdefiniowano zakladki. do przechowywania danych
operacyjnych;

e Battlefield Replication Mechanism (BRM) do wymiany danych operacyjnych
pomigdzy réznymi punktami dystrybucji danych (stanowiska dowodzenia,
pojazdy, zolnierze);

o Bramka NFFI [8] dostarczajgca informacji do i z systemow typu Friendly Force
Tracking;

e Aplikacja kliencka DSS Client dedykowana do Komputerowego Terminala
Taktycznego;

e Aplikacja kliencka DSS Light Client dedykowana do Terminala Taktycznego
typu PDA (Personal Digital Assistant).

Zotnierz jest wyposazony w radiostacje indywidualna, ktora zapewnia komunikacje

glosowsq 1 danych pomiedzy czlonkami zespohu.

W celu dystrybucji danych na niestabilnych radiowyeh $rodkach komunikacji
uzywany jest specjalizowany mechanizm replikacyjny zaprojektowany przez firmg
TELDAT. BRM jest w stanie wydajnie 1 efektywnie wymieniac dane zgodne z JC3IEDM
za pomocy radiowych srodkow hp.?nnsm Ponadto zapewnia on integracje z systemem
dowadzenia szczebla wyzszego BMS JASMIN. W zwiazku z tym dane operacyjne moga
by¢ wspotdzielone migdzy wozami bojowymi druzyn a sekcjami szturmowymi.

System DSS C3IS JASMIN jest oprogramowaniem, ktore aktualnie wspiera
interoperacyjnos¢ dla protokoht NFFI w wersji IP1, IP2 i najnowszym SIP3. System
DSS JASMIN moze bezpoérednio odbieraé i przetwarza¢ 'tracki’ z systemow klasy FFT
innych pafistw jezeli tylko zapewniona jest przez platforme sprzgtowq mozliwosé
polgczenia w technologii TP. Alternatywnie, na szezeblu BMS dane moga zostaé
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automatycznie przetransformowane ze standardu NFFI do JC3IEDM i wystane do Systemu
DSS za posrednictwem protokotu BRM.

(= 3R] NEF(NATO FRIENDLY FORCE INFORMATION) - STANAG 5527 _ ]

National G2 e - } Mational €2
System \ i System ‘\
L v )

CID Server - Combat Idenlification Server, AOC - Air Oy ions Center, NOC - Naval Operations Cenler |
Rys. 5. Interoperacyjnoéé systemu DSS,

Poniewa? Zestaw Ustug SWD C3IS JASMIN posiada modulows konstrukejg jest
dzigki temu zaréwno clastyczny jak i w latwy sposob rozbudowywalny. W rezultacie,
kiedy nowy standard interoperacyjnosci zostanic uzgodniony jednoczeénie jest
implementowany w nowej dedykowanej ustudze wchodzacej w sklad Zestawu Ustug.
W zwigzku z tym, TELDAT na biezaco monitoruje narodowe i miedzynarodowe
przedsigwzigcia, aby zapewnia¢ najnowsze standardy interoperacyjnosci systemowej.

W ubiegtym roku NATO Land Capability Group | — Dismounted Soldier
zaprezentowato JDSSDM (Joint Dismounted Soldier System Data Model) [12] jako
podzbiér modelu bazy danych JC3IEDM i aktualnie pracuje nad ustugg dystrybucji danych
(Data  Distribution  Service). Jak tylko mechanizm DDS zostanic uzgodniony
i opracowany, firma TELDAT zamierza dostarczyé ustugg, ktora umozliwi wymiane
danych operacyjnych z systemami NATO DSS.
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DSS Client

Rys. 6. Dedykowane aplikacje klienckie.

Zotnierz spieszony moze zostaé wyposazony w Terminal Taktyczny typu PDA lub
Komputerowy Terminal Taktyczny. Ze wzgledu na roznice a co za tym idzie mozliwosci
platformy sprzgtowej, konieczne okazato si¢ wytworzenie dwoch réznych dedykowanych
aplikacji klienckich w celu usatysfakcjonowania potrzeb uzytkownika.

trol Panel (1.66.9) X
Widok mapy

33UWAE613722347 | MGR!

Rys. 7. Widok aplikacji klienckiej DSS Client.

Na powyzszym rysunku zaprezentowano zrzut ekranu pokazujacy aktualne potozenie
wojsk stron walczacych na polu walki oraz przekazywanie wiadomosci tekstowych
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pomiedzy Zolnierzami. Natomiast na ponizszym rysunku czytelnik moze zauwazyé
informacje z ustugi przekazywania danych z wyposazenia kombinezonu bojowego (Soldier
Information Service).

DSS Control Panel (16 6

5.

Li-John Brown

Lt John Brown

Wyposazene oinierza

* Temp. CPU: 56

amera. Wylaczona

ACU Camera HMD

PDA  Power  Spear
Adapler  Net

ITv2

INFORMAC.JE

Terminal Taklyczny PDA
Informacie

Rys. 8. Widok informacji o Zolnierzu w aplikacji klienckiej.

Mozliwosci i funkeje DSS JASMIN

System DSS JASMIN zostal zaprojektowany w taki sposob aby dostarczat

nastepujacych funkcji i ustug, ktore sq niezbgdne do zapewnienia bezpieczefistwa
i zwigkszenia efektywnosci zolnierzy:

90

s Zapewnienie wspolnego obrazu sytuacji na obszarze zainteresowania Zolnierza

spieszonego,

System jest w stanie dostarczy¢ dowddey sekeji szturmowej danych operacyjnych
z wyzszych szczebli dowodzenia i przedstawié¢ je na podkiadzie topograficznym.
Dzigki temu, prowadzacy sekejg jest Swiadomy polozenia sit wlasnych takich jak:
pojazdy bojowe, czlonkowie sekcji oraz pozycje innych sekcji szturmowych.
Automatyczna agregacja informacji o podleglych Zofnierzach pieszych;

Meldunki dotyczace aktualnego potozenia wszystkich cztonkow  sekeji
szturmowej moga by¢ automatycznic zhieranc i agregowane na poziomie
dowddcy sekeji lub wozu  dowodzenia ktéremu podlegaja. Nastepnie,
zagregowana informacja moze zosta¢ przekazana do innych jednostek
w stosownym czasie maksymalizujac wykorzystanie przepustowosci dostarczanej
przez radio.

Ciqgly monitoring wyposazenia kombinezonu bojowego;

Cate wyposazenie zawarte w kombinezonie bojowym jest nieprzerwanie
monitorowane, a wszystkie informacje dotyczace ich stanu i mozliwosdei s
wizualizowane w aplikacji klienckiej. W rezultacie Zohierz wszystkic informacje



dotyczace jego wyposazenia, moze odezytat w  jednym migjscu  bez
potrzeby indywidualnej manualnej weryfikacji.

o Komunikacja glosowa;
Radiostacja indywidualna zapewnia komunikacj¢ w technologii VoIP wszystkim
cztonkom sekcji. Moga oni komunikowac sig ze soba nawzajem caty czas podczas
prowadzenia dziatan bojowych.

s Transfer obrazu;
Zoierz wyposazony w kamerg video montowana na jego helmie moze
przekazywac z niej obraz na zywo do pozostalych Zolnierzy oraz zatogi wozu
bojowego. Ta ustuga jest inicjowana na zgdanie przez jej odbiorce.

s Planowanie misji;
Picrwszy wariant wdrozenia Systemu DSS JASMIN umozliwia zohierzowi
odbieranic  planow misji i rozkazéw zgodnych ze standardem STANAG 2014
[13]. Sytuacja jest wyswietlana na ekranie pdzie sg prezentowane cele misji,
zaplanowane akcje oraz lokacje  punktow medycznych, zhiorczych,
ewakuacyjnych i innych.

o Szybkie wiadomosci tekstowe;
Lider sekcji oraz zotnierz spieszony wyposazony w Terminal Taktyczny typu
PDA moze wysyla¢ i odbiera¢c komunikaty tekstowe. Zolnierze moga
wprowadza¢ wiadomosci sami lub skorzysta¢ z uzupelnienia gotowych juz
szablondw. Ponadto, tekstowe raporty moga zosta¢ wystane do pojazdow
dowddezych i druzyn, gdzie zostana automatycznic zsyntezowane w module
funkcyjnym komunikacji poktadowej na terminalach VoIP.

e Raportowanie o sytuacji z pola prowadzonych dzialan bojowych,
Podezas akcji bojowych Zolnierz noszacy Komputerowy Terminal Taktvezny
moze natychmiast zameldowaé o spostrzezonych wrogich jednostkach,
przeszkodach, zdarzeniach itp. Nastgpnie dane te sa automatycznie propagowane
do wyzszych szczebli dowodzenia celem poZniejszej analizy, ktora umozliwia im
wykonanic stosownej do  sytuacji akeji.

6. Podsumowanie

DSS JASMIN (S‘ystem Zarzqdzania Zolnierzem Spieszonym — Dismounted Soldier
System) jest rozwiazaniem firmowym dedykowanym dla zolnierza spieszonego. Jest on
zintegrowany z platformq sprzgtows Systemu JASMIN oraz programowg, Zestawu Ustug
SWD C3IS JASMIN. DSS JAleN pozwala na wymiang danych operacyjnych z innymi
systemami takimi jak BMS JASMIN czy systemami taktycznymi panstw czlonkowskich
NATO. W zwigzku z tym, nie jest to oddzielny produkt, ale uzupehienie wizji
ucyfrowionych operacji pola walki kreowanej przez firmg TELDAT.

Nasze rozwigzanic zostalo zaprezentowane i przetestowane podczas Coalition
Warrior Interoperability Exercises 2010 w scenariuszu operacyjnym. Interoperacyjnoscé
oraz dostosowanie dedykowanej aplikacji klienckiej systemu DSS C3IS JASMIN bylo
naszym gtownym priorytetem podczas ubiegtorocznych ¢wiczen, zakonczonych pelnym
sukcesem i potwierdzonych uznaniem organizatorow tego przedsigwzigeia,

Kolejnym krokiem dla Systemu DSS JASMIN bedzie mozliwoéé wykorzystania
w warunkach prowadzenia dzialan misyjnych. Gloéwnym celem jest uzyskanie zwigkszenia
bezpieczenstwa spieszonych zolierzy. Wiedza, dostarczana w czasie zblizonym do
rzeczywistego, o aktualnym rozmieszezeniu jednostek 1 pozycji Zotnierzy spieszonych,
komunikacja radiowa i tckstowa sa jednymi z najbardziej wymaganych funkcji
umozliwiajacych zapewnienie tego celu.

91



92

Lo o

Bibliografia

System JASMIN - Instrukcja eksploatacji Systemu JASMIN z dnia 14.1X.2009.

IP - Internet Protocol - http://en. wikipedia.org/wiki/Internet_Protocol

Maj. Yavuz Fildis, J. Troy Turner, NATO Network Enabled Capability (VNEC) Data Strategy,
2005.

SOA-Service-Oriented Architecture — htip:#en.wikipedia.org/wiki/Service-oriented_architecture
MIP-Multilateral Interoperability Programme — http://www.mip-site.org/

Multirateral Interoperability Programme, The C2 Information Exchange Data Model (C2IEDM
Main), 2005.

STANAG 5525 — Joint C3 Information Exchange Data Model (JC3IEDM)

NFFI - NATO Friendly Force Information

ISSC NATO Open Systems Working Group, Allied Data Publication 34 (4DatP-34) NATO C3
Technical Architecture Volume 2. Architectural Descriptions and Models. Version 7.0,
15.X11.2005.

. NVG-htip:/lide.act.nato.int/mediawiki/index.php/NATO_Vector_Graphics_(NVG)_Data_Format
. PDA - Personal Digital Assistant

. LCGI Relation to MIP & NFFI, M.G. van der Meijden, TNO Defense & Safety, 26-27.X1.2009,

. STANAG 2014 - standard dla kreacji, wizualizacji oraz petnej obstugi planow i rozkazéw.



	STRONA GŁÓWNA
	WNIOSKI Z WYKORZYSTANIA ZAUTOMATYZOWANYCH SYSTEMÓW WSPARCIA DOWODZENIA W WYBRANYCH ĆWICZENIACH ORGANIZOWANYCH PRZEZ AON W LATACH 2010 - 2011
	INTEROPERACYJNOŚĆ NARODOWYCH SYSTEMÓW C4ISR W DZIAŁANIACH KOALICYJNYCH


